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, Z h l ° f ° r mSening ^nebral implants. Said instrument (I) for a tree-piece 

intervened implant (2) has an upper pan (6) that is fastened to the venebraJ body, a lower pan (9) that is fastened to the adioLo 
venebraJ body and an .terposed joint element (14) with rwo parallel arms (21, 27) that are pivoted wi* " ^ each S a 
on end and that have, at che,r free ends, respective holding dev.ces (20) for the upper pan (6) and the lower p^n (9) «p2^|y 
of the tntcrvenebraJ .mplant (2). THe aim of the invention is to improve the ease of insertion of the joint element 14 ) ZZ the 

IZZ t ^ ( ' T ° lKjS ° f "* 15 Pr ° Vided ^ a ******* (3s! 39) t dJeloS 
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Zur Krklarung der Zweibuchstaben-Codes. und der anderen 
Abkiirzungen wird ouf die LrkUintngen ("Guidance Notes on 
Codes und Abbreviations") am Anfungjeder rcgutciren Aitsgahe 
der PCT-Cazettc venviesen. 



(57) Zusummcnfassung: Urn bei einem Einsetzinstrument (I) fur ein dreiteiliges Zwischenwirbebmplantat (2), welches ein an 
einem Wirbclkorper anlegbares Obcrtcil (6), ein am benachbanen Wirbelkorper anlegbares Unteneil (9) und ein dazwischen ein- 
setzbares Gclenkelemem ( 1 4) umfasst, mit zwei an einem Ende gegeneinander schwenkbar gelagenen. nebeneinander angeordnetcn 
Amen (21, 27), die an ihiem freien Ende je erne Hal tee inrich rung (20) fiir das ObertctI (6) beziehungsweise das Unteneil (9) des 
Zwischenwirbelimplantau (2) aufweisen, einc verbessene Einfiihrung des Gelenkelemenis (14) zwischen Obeneil (6) und Unteneil 
(9) zu ermoglichen, wird vorgeschlagen. dass in einem der Arme eine Ungsfuhrung (38, 39) fur das Celenkelement (14) angeordnet 
ist. 
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EINSETZINSTRUMENT FUR EIN ZWISCHENWIRBELIMPLANTAT 

Die Erfindung betrifft ein Einsetzinstrument fur ein 
dreiteiliges Zwischenwirbelimplantat , welches ein an- 
einem Wirbelkorper anlegbares Oberteil, ein am benach- 
barten Wirbelkorper anlegbares Unterteil und ein dazwi- 
schen einsetzbares Gelenkelement umfafit, mit zwei an 
einem Ende gegeneinander schwenkbar gelagerten, neben- 
einander angeordneten Armen, die an ihrem freien Ende 
je eine Halteeinrichtung fur das Oberteil beziehungs- 
weise das Unterteil des Zwischenwirbelimplantats auf- 
weisen. 

Ein solches Einsetzinstrument ist beispielsweise aus 
der EP 0 471 821 Bl bekannt. Das Einsetzinstrument ist 
zangenartig ausgebildet und kann auch dazu dienen, nach 
dem Einsetzen von Oberteil und Unterteil des Zwischen- 
wirbelimplantats die beiden Wirbelkorper voneinander zu 
entfernen, urn dadurch Raum zur Einfuhrung des Gelenk- 
elements zu erhalten. Dieses Gelenkelement muB bei dem 
bekannten Instrument mit anderen Instrumenten in den 
Zwischenraum zwischen Oberteil und Unterteil des Zwi- 
schenwirbelimplantats eingefiihrt werden. Dies ist ein 
schwieriger Vorgang, bei dem die Gefahr besteht, dafl 
das Gelenkteil gegenuber den beiden anderen Implantat- 
teilen verkantet eingefiihrt und dadurch beschadigt 
wird. 

Es ist auch bekannt, zum Einsetzen von vollstandigen 
Zwischenwirbelimplantaten diese in einer Langsf uhrung 
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bis an die Implantatstelle heranzuf iihren und dann aus 
der Fuhrung in den Zwischenwirbelraum. abzugeben ( DE 
43 28 690). Ein solches Instrument ist riur fur das Ein- 
setzen vollstandiger Zwischenwirbelimplantate geeignet, 
auBerdem ergibt sich das Problem einer genauen Justie- 
rung dieser Fuhrung relativ zu dem Zwischenwirbelraum, 
bei Fehljustierungen kann es zu verkantetem Einschub 
des Zwischertwirbelimplantats kommen, und dies kann zu 
Verletzungen fuhren. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein gattungsgemaBes Ein- 
setzinstrument so auszubilden, daB diese Nachteile ver- 
mieden werden und die Einfuhrung des Gelenkelements 
vereinfacht wird. 

Diese Aufgabe wird bei einem Einsetzinstrument der ein- 
gangs beschriebenen Art erf indungsgemaB dadurch gelost, 
daB in einem der Arme eine Langs fuhrung fur das Gelenk- 
element angeordnet ist . 

Man erhalt dadurch ein kombiniertes Einsetzinstrument, 
welches zunachst der Handhabung von Oberteil und Unter- 
teil des Implantats dient und mit dem Oberteil und Un- 
terteil in der gewiinschten Position in den Zwischen- 
wirbelraum einbringbar sind. Durch die verschwenkbare 
Lagerung der Arme konnen Oberteil und Unterteil dann 
unter Aufweitung des Zwischenwirbelraums in an sich be- 
kannter Weise von einander entfernt werden, so daB ein 
Einfuhrraum fur das Gelenkelement zwischen ihnen ent- 
steht. In diesen Einfuhrraum wird das Gelenkelement 
dann tiber die Fuhrung in einem der beiden Arme des Ein- 
setzinstruments direkt eingeschoben, wobei durch die 
Verbindung der beiden Arme des Einsetzinstruments mit 
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den in den Zwischenwirbelraum eingesetzten Teilen des 
Implantats eine zuverlSssige Justierung der LSngsfUh- 
rung fur das Gelenkelement gewahrleistet ist, auBerdem 
ist .sichergestellt, daB das Gelenkelement exakt in der 
gewlinschten Relativposition zu den anderen beiden Im- 
plantatteilen in den Zwischenwirbelraum eingefuhrt 
wird. 

Sowohl das Einsetzen von Oberteil und Unterteil des Im- 
plantats als auch das Einfuhren des Gelenkelements kann 
somit mit einem einzigen Instrument erfolgen, ein Ab- 
setzen und Auswechseln ist nicht mehr notwendig, dieses 
Einsetzinstrument iibernimmt eine grtiBere Anzahl von 
Funktionen, namlich die des Einsetzens von Oberteil und 
Unterteil des Zwischenwirbelimplantats , die der Aufwei- 
tung des Zwischenwirbelraums und schliefllich die der 
Einfuhrung des Gelenkelements in den Zwischenraum zwi- 
schen Oberteil und Unterteil des Implantats. 

Gunstig ist es, wenn die L&ngsfiihrung durch in L&ngsnu- 
ten eingreifende Vorsprunge gebildet wird. 

Beispielsweise kann vorgesehen sein, daB in einem der 
Arme in einem in dessen LSngsrichtung verlaufendem Auf- 
nahmeraum fur das Gelenkelement einander gegenliberlie- 
gende Nuten angeordnet sind, in die das Gelenkelement 
mit seitlichen Vorsprtingen eingreift. 
Bei einer besonders bevorzugten Ausf uhrungsf orm ist 
vorgesehen, daB der die Langs fuhrung umfassende Arm 
zwei im Abstand und parallel zueinander angeordnetem 
stabformige Schenkel aufweist, die zwischen sich einen 
Aufnahmeraum fur das Gelenkelement bilden und dieses 
langs des Auf nahmeraums zwischen sich fiihren. 
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Gunstig ist es, wenn die Langs fiihrung an ihrem der 
Schwenklagerung der Arme benachbarten Ende einen Ein- 
setzbereich bildet, an dem das Gelenkelement in die 
Langsfiihrung einschiebbar ist. Dieser Einsetzbereich 
kann beispielsweise dadurch erfolgen, daB Langsnuten 
stirnseitig of fen sind, in einem anderen Ausfiihrungs- 
beispiel kann vorgesehen sein, daB die Langsfiihrung 
erst in einem Abstand von der Schwenklagerung beginnt, 
der der Lange des einzusetzenden Gelenkelements ent- 
spricht . 

Bei einer besonders bevorzugten Ausf uhrungsform ist 
vorgesehen, daB die Langsfiihrung des einen Armes in 
eine Langsfiihrung des an dem Arm gehaltenen Teils des 
Zwischenwirbelimplantats iibergeht. Man erhalt dadurch 
eine kontinuierliche Langsfiihrung fur das Gelenkelement 
einmal langs des Armes und zum anderen auch langs des 
einen Teils des Zwischenwirbelimplantats, so daB eine 
absolut prazise Einfiihrung des Gelenkelements in das 
angeschlossene Teil des Zwischenwirbelimplantats ge- 
wahrleistet ist. Dieses an den Arm angeschlossene Teil 
des Implantats bildet wahrend des Einschubvorgangs 
praktisch ein Teil des Einsetzinstrument , das nach dem 
Einfuhren des Gelenkelements vom Einsetzinstrument ab- 
getrennt wird und als Implantatteil im Zwischenwirbel- 
raum verbleibt. 

Bei einer weiteren bevorzugten Ausf uhrungsform ist vor- 
gesehen, daB das Einsetzinstrument einen in die Langs- 
fiihrung einsetzbaren Vorschubkorper umfaBt, der mit ei- 
nem stabformigen Schubelement verbunden ist. Damit kann 
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das Gelenkelement l&ngs der LSngsfiihrung bis in den 
Zwischenwirbelraum vorgeschoben werden. 
Es ist besonders vorteilhaft, wenn die beiden Arme ge- 
maB einer bevorzugten Ausf uhrungsf orm der Erf indung an 
ihren freien Enden derart nebeneinander ahgeordnet 
sind, daB die Halteeinrichtungen sich in Richtung der 
Schwenkbewegung der Arme zumindest teilweise uberlap- 
pen. Man kann dadurch eine sehr geringe BauhShe des 
Einsetzinstruments realisieren, diese BauhShe liegt in 
der GroBenordnung der Spaltbreite des Zwischenwirbel- 
raums, und es ist auflerdem moglich, dadurch die beiden 
Teile des Implantats, die mit den Armen des Einsetzin- 
struments verbunden werden, ebenfalls sehr dicht anein- 
ander zu fiihren und dadurch eine sehr geringe- Bauhtthe 
zu realisieren. Auf diese Weise k6nnen diese beiden 
Teile des Implantats ohne groBe Aufweitung des Zwi- 
schenwirbelraums in diesen eingefuhrt werden, die Auf- 
weitung des Zwischenwirbelraums erfolgt erst nach der 
Einfuhrung dieser Teile des Zwischenwirbelimplantats 
durch Auseinanderschwenken der diese beiden Teile des 
Implantats haltenden Arme. 

Es ist vorteilhaft, wenn die Schwenklagerungen der bei- 
den Arme einen Abstand voneinander haben, so daB die 
Arme in einer Einsetzstellung des Oberteils und des Un- 
terteils des Zwischenwirbelimplantats, bei der die 
freien Enden der Arme einander maximal angen&hert sind, 
am gelagerten Ende einen grtiBeren Abstand voneinander 
haben als am freien Ende. Auch dies trSgt dazu bei, die 
Bauhtthe des Einsetzinstruments und der daran gehaltenen 
Implantatteile beim Einsetzen so gering wie mtiglich zu 
gestalten. 
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AuBerdem ist es bei dieser Anordnung gem£B einer bevor- 
zugten Ausf uhrungsf orm mttglich, daB ein Spreizelement 
vorgesehen ist, das sich an beiden Armen abstutzt und 
langs der Arme in Richtung auf das freie Ende .der Arme 
vorschiebbar ist und dabei die Arme auseinander 
schwenkt. Damit ist allein durch Vorschieben des 
Spreizelernents. l&ngs der Arme das Aufweiten des Zwi- 
schenwirbelraums mOglich, nachdem Oberteil und Unter- . 
teil des Zwischenwirbelimplantats in den Zwischenwir- 
belraum eingesetzt sind. 

Dabei ist es gtinstig, wenn mindestens einer der beiden 
Arme eine LSngsfuhrung fur den Spreizkttrper aufweist, 
so daB dieser langs der Arme definiert gefuhrt wird. 

AuBerdem kann am Spreizktirper eine Vorschubstange ange- 
ordnet sein, mit dessen Hilfe der SpreizkOrper lSngs 
der Arme verschoben wird. 

Bei einer besonders bevorzugten Ausf uhrungsf orm ist da- 
bei vorgesehen, daB die Vorschubstange als Zahnstange 
ausgebiidet ist, die mit einem Antriebszahnrad im Be- 
reich der Schwenklagerung der Arme kammt, dadurch ist 
eine sehr gefuhlvolle Vorschubbewegung des Spreizkttr- 
pers l&ngs der Arme moglich, wobei auch groBe KrMfte 
uber die Zahnverbindung ubertragen werden ktinnen. 

Die Haltevorrichtungen, mit denen die Implantatteile an 
den Armen gehalten sind, konnen sehr unterschiedlich 
ausgebiidet sein, besonders bevorzugt wird eine Ausge- 
staltung, bei der die Haltevorrichtungen Stifte sind, 
die in Offnungen des Oberteiles beziehungsweise des Un- 
terteils des Zwischenwirbelimplantats eingreifen. 



WO 01/19295 PCT/EP99/06803 



- 7 - 



Bei einer bevorzugten Ausf uhrungsf prm . ist vorgesehen, 
daB die Haltevorrichtungen zumindest an einem der Arme 
um eine Schwenkachse verschwenkbar sind, die . im Bereich 
des freien Endes des Armes angeordnet ist und parallel 
zur Schwenkachse des Armes verlauft, und daB die Halte- 
vorrichtungen nach dem Verschwenken um diese Schwenk- 
achse in unterschiedlichen Winkelstellungen feststell- 
bar sind. Dadurch ist es moglich, die Neigung der bei- 
den Implantatteile relativ zu einander geringfugig zu 
verandern, beispielsweise im Bereich von 1° bis 5°, so 
daB neben der Implantathohe auch der Implantatwinkel so 
gewahlt werden kann, wie es der korrekten Positionie- 
rung der Wirbelk6rper entspricht. 

Bei einer bevorzugten Ausf uhrungsf orm kann dabei zur 
Feststellung der Winkelstellung ein Fixierstift vorge- 
sehen sein, der in bei unterschiedlicher Winkelstellung 
miteinander ausgerichtete Bohrungen einschiebbar ist. 

GemaS einer weiteren bevorzugten Ausf uhrungsf orm weist 
mindestens eine Halteeinrichtung eine losbare Verriege- 
lung auf. Durch diese losbare Verriegeluhg wird das an 
dem Arm gehaltene Implantatteil unlosbar mit dem Arm 
verbunden, erst hach Entriegelung dieser Verriegelung 
ist es moglich, Implantatteil und Einsetzinstrument 
wieder zu trennen. 

Dadurch wird eine unbeabsichtigte Trennung des Einsetz- 
instruments von den Implant atteilen vermieden, es ist 
sogar moglich, auf diese Weise bereits implantierte Im- 
plantatteile wieder aus dem Zwischenwirbelraum heraus- 
zuziehen, falls dies notwendig werden sollte. 
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Gunstig ist es dabei, wenn die Verriegelung durch eine 
Verdrehung eines Riegels urn eine Drehachse erfolgt, die 
parallel zu LSngsachse des Armes verlauft, an dem die 
Halteeinrichtung angeordnet ist. 

Insbesondere kann bei einer bevorzugten Ausf uhrungsf orm 
vorgesehen sein, dafl der die Halteeinrichtung tragende 
Arm oder ein Teil desselben urn seine Langsachse ver- 
drehbar 1st und einen Riegel tragt, der in einer Stel- 
lung das an der Halteeinrichtung gehaltene Teils des 
Zwischenwirbelimplantats unlosbar mit diesem verriegelt 
und in einer anderen Stellung freigibt. 

Eine besonders vorteilhafte Ausgestaltung ergibt sich, 
wenn die Halteeinrichtung ein in eine Auf nahinebohrung 
am gehaltenen Teil des Zwischenwirbelimplantats ein- 
greifender Stift und der Riegel ein seitlich von diesem 
abstehender Vorsprung ist, der in einer Winkelstellung 
des Stifts in einen entsprechenden Rucksprung des Im- 
plantatteils eingreift, in einer anderen Winkelstellung 
jedoch aus diesem Rucksprung austritt. 

Bei einer besonders bevorzugten Ausf uhrungsf orm ist 
vorgesehen, daB der die Langsfuhrung aufweisende Arm 
zwei parallel zueinander angeordnete Schenkel aufweist, 
die zwischen sich einen Aufnahmeraum fur das Gelenkele- 
ment ausbilden, und daB der andere Arm mittig zwischen 
diesen Schenkeln verlMuft, so daB er mit seinem freien 
Ende zwischen die Schenkel eintauchen kann. 

Weiterhin kann vorgesehen sein, daB ein zwischen den 
Armen angeordnetes , l£ngs derselben verschiebliches 
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Spreizelement auf der Oberseite der beiden Schenkel 
aufliegt und mit einem Vorsprung zwischen die beiden 
Schenkel in den Aufnahmeraum eingreift. Dadurch ergibt 
sich eine Fuhrung des Spreizelements langs der Arme. 

Zusatzlich kann das Spreizelement an seiner Oberseite 
eine Vertiefung aufweisen, in die der andere Arm ein- 
taucht. Auch diese trflgt zur Fuhrung des Spreizelement^ 
bei . 

Die Schenkel des einen Armes k6nnen im Querschnitt 
rechteckig sein, der andere Arm kann im Querschnitt 
kreisftirmig sein. 

Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter AusfQhrungs- 
f ormen der Erf indung dient .im Zusammenhang mit der 
Zeichnung der naheren Eriauterung. Es zeigen: 

eine perspektivische Ansicht des Einsetzin- 
struments nach dem Einfuhren des Oberteils 
und des Unterteils eines Zwischenwirbelim- 
plantats in den Zwischenwirbelraum, vor dem 
Aufspreizen des Zwischenwirbelraums und vor 
dem EinfQhren des Gelenkelements in den 
Zwischenwirbelraum; 

eine Draufsicht auf den oberen Arm des Ein- 
setzinstruments der Figur 1 mit an ihin ge- 
haltenem Oberteil des Zw.ischehwirbelimplan- 
tats; 

eine Seitenansicht in Richtung des Pfeiles 
A in Figur 2; 



Figur 1: 



Figur 2: 



Figur 3: 
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eine Seitenansicht des unteren Armes mit 
daran gehaltenem Unterteil des Zwischenwir- 
belimplantats, welches langs Linie 4-4 in 
Figur 5 geschnitten dargestelit ist; 

eine Draufsicht auf den unteren Arm in 
Richtung des Pfeiles B in Figur 4; 

eine perspektivische Ansicht des Einsetzin- 
struments mit daran gehaltenem Oberteil und 
Unterteil in der Einsetzposition mit maxi- 
mal angenaherten Implantatteilen; 

eine perspektivische Ansicht des Einsetzin- 
struments der Figur 6 nach dem Einsetzen 
des Oberteils und des Unterteils des Zwi- . 
schenwirbelimplantats in den Zwischenwir- 
belraum und nach dem Aufweiten desselben 
kurz vor dem Einschieben des Gelenkelements 
zwischen Oberteil und Unterteil des Zwi- 
schenwirbelimplantats ; 

eine Seitenansicht des vorderen Teils des. 
Einsetzinstruments der Figur 7 kurz vor dem 
Einschieben des Gelenkelements zwischen 
Oberteil und Unterteil des Zwischenwirbel- 
implantats; 

eine Schnittansicht langs Linie 9-9 in Fi- 
gur 8 und 
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Figur 10: eine.Ansicht ahnlich Figur 8 nach dem Ein- 
schieben des Gelenkelements zwischen Ober- 
teil und Unterteil des Zwischenwirbelim- 
plantats. 

Das in der Zeichnung dargestellte Einsetzinstrument 1 
dient dem Einsetzen eines Zwischenwirbelimplantats 2 in 
den von zwei Wirbelkorpern 3, 4 begrenzten Zwischenwir- 
belraum 5 . 

Das Zwischenwirbelimplantat 2 umfaBt dabei ein im we- 
sentiichen plattenf ormiges Oberteil 6 mit einer oberen 
ebenen Anlagefl&che 7 und von dieser abstehenden Veran- 
kerungselementen 8 sowie ein ebenfalls plattenf ttrmiges 
Unterteil 9 mit einer ebenen auBeren Anlagefl&che 10 
und von dieser abstehenden Verankerungselementen 11. 

Das Oberteil 6 weist an seiner dem Unterteil 9 zuge- 
wandten Seite eine kugelkalottenf 6rmige Lagerfiache 12 
auf, in das Unterteil 9 ist eine Vertiefung 13 eingear- 
beitet, die zu einer Seite hin of fen ist und die einen 
Einschubraum fur ein ebenfalls Teil des Zwischenwirbel- 
implantats 2 bildendes Gelenkelement 14 bildet. Dieses 
Gelenkelement 14 weist einen plattenfGrmigen im wesent- 
lichen rechteckigen Sockel 15 und einen einseitig von 
diesem zentral abstehenden Lagervorsprung 16 auf, des- 
sen Oberseite eine kugelkalottenf Srmige Lagerfl&che 17 
ausbildet . 

Das Gelenkelement 14 kann von der offenen Seite in. die 
Vertiefung 13 eingeschoben werden, wobei die seitlichen 
Rander des Sockels 15 in seitliche Nuten 18 -im Unter- 
teil 9 eingreifen, so daB das Gelenkelement 14 l&ngs 
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dieser Nuten 18 gefuhrt in die Vertiefung 13 einschieb- 
bar ist. 

Im implantierten Zustand greift die LagerflSche 17 in 
die konkave Lagerflache 12 des Oberteils ein, so daS 
Oberteil 6 und Unterteil 9 sich liber das Gelenkelement 
gegeneinander abstutzen und gegeneinander verschwenkbar 
sind . 

Sowohl das Oberteil 6 als auch das Unterteil 9 weisen 
an einer SeitenflSche im wesentlichen parallel zu den 
Anlagefiache 7 beziehungsweise 10 verlaufende Einsteck- 
Sffnungen 19. auf, in die Haltestifte 20 des Einsetzin- 
struments 1 einsteckbar sind. 

Dieses Einsetzinstrument 1 weist einen ersten langli- 
chen Arm 21 mit zwei im Abstand zueinander und parallel 
zueinander verlaufenden Schenkeln 22, 23 auf, die ein- 
seitig urn ihre Langsachse verdrehbar an einem Lagerbock 
24 gehalten sind. Beide Schenkel 22 und 23 weisen einen 
quadratischen Querschnitt auf und bilden stangenf Srmi- 
ge, lange Elemente/ die an ihrem freien Ende in Verlan- 
gerung der Drehachse der Schenkel jeweils einen der 
Haltestifte 20 tragen. 

An diesen Haltestiften 20 der Schenkel 22 und 23 sind 
auBerdem radial abstehende Riegelvorsprunge 25 vorgese- 
hen, die beispielsweise durch in die Haltestifte 20 ra- 
dial eingesteckte Stifte realisiert werden konnen, die 
in einer Winkelstellurig der Schenkel 22 in seitliche 
Rucksprunge 26 des Unterteils 9 eingreifen, diese Ruck- 
sprunge 26 sind zum Oberteil 6 hin offen, so daB durch 
Verdrehung der Schenkel 22 und 23 urn 90° die Riegelvor- 
sprunge 25 so verdreht werden konnen, daB sie aus den 
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Ruckspriingen 26 austreten. Solange die Riegelvorspriinge 
25 in die Riickspriinge 26 eingreifen, sind die Schenkel 
22 und 23 bei in die Einsteckof fnungen 19 ei.ngesteck.ten 
Haltestiften 20 losbar mit dem Unterteil 9 verbunden, 
werden die Riegelvorspriinge 25 jedoch durch' Verdrehung 
der Schenkel 22 und 23 aus den Ruckspriingen 26 heraus- 
gedreht, kOnnen die Haltestifte 20 aus den Einsteckof f- 
nungen 19 herausgezogen werden, so daS eine Verschie- 
bung der Schenkel 22 und 23 gegenuber dem Unterteil 9 
mdglich wird und damit ein Einschieben oder Trennen. 

Die Schenkel 22 und 23 konnen durch eine in der Zeich- 
nung nicht dargestellte Rastung in den Endstellungen 
losbar festgelegt werden, in denen der Riegelvor sprung 
25 in den Rucksprung 26 eingreift beziehungsweise in 
denen er vollstandig aus dem Rucksprung 26 austritt. 

An dem Lagerbock 24 ist im Abstand von der Ebene, die 
durch die beiden Schenkel 22 und 23 aufgespannt wird, 
ein zweiter Arm 27 urn eine Drehachse verschwenkbar ge- 
lagert, die quer zur Langsrichtung . der Schenkel 22 und 
23 und parallel zu der von diesen auf gespannten Ebene 
veriauft, der Arm 27 ist dabei etwa in der Mitte zwi- 
schen den beiden Schenkeln 22 und 23 angeordnet, so'daB 
das freie Ende des Arms 27 in den Zwischenraum 28 zwi- 
schen den beiden Schenkeln 22 und 23 eintreten kann. 
Aufgrund des Abstandes der Lagerstelle der Armes 27 von 
der durch die Schenkel 22 und 23 auf gespannten Ebene 
nimmt dabei der Abstand der Armes 27 vom Arm 21 konti- 
nuierlich ab, wie dies aus der Darstellung der Figur 1 
deutlich wird. 
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Der Arm 27 ist im Querschnitt kreisformig ausgebildet 
und tragt an seinem freien Ende eine U-f6rmigen Halter 
29, der das freie Ende des Armes 27 im Zwischenraum 30 
zwischen zwei parallel verlaufenden Schenkeln 31, 32 
aufnimmt. Im Bereich der freien Ende der Schenkel 31, 
32 sind der Halter 29 und der Arm 27 urn eine parallel 
zur Schwenkachse des Armes 27 verlauf ende Drehachse . 
verschwenkbar miteinander verbunden. Dadurch kann der 
Halter 29 relativ zum Arm 27 unterschiedliche Winkel- 
stellungen einnehmen, in Figur 3 sind zwei sich um ei- 
nen kleinen Winkelbetrag unterscheidende Winkelstellun- 
gen mit strichpunktierten Linien eingetragen. Zur Fest- 
legung des Halters 29 in unterschiedlichen Winkelstel- 
lungen sind sowohl in den Schenkeln 31 und 32 als auch 
im Arm 27 Querbohrungen 33 beziehungsweise 34 vorgese- 
hen, und zwar in Langsrichtung versetzt mehrere derar- 
tige Paare von Querbohrungen, die bei unterschiedlichen 
Stellungen des Halters 29 relativ zum Arm 27 miteinan- 
der ausgerichtet sind. In diese Paare von Querbohrungen 
33, 34 kann ein Fixierstift 35 eingeschoben werden. Da 
die zusammengehorenden Querbohrungen 33, 34 bei den 
verschiedenen Paareh eine unterschiedliche Position 
einnehmen, ergibt sich fur jedes Paar von Querbohrungen 
beim Einsetzen eines Fixierstifts 35 eine unterschied- 
liche Winkellage relativ zum Arm 27, die Schwenkwinkel 
liegen dabei in der GroSenordnung einiger Grad, bei- 
spielsweise wird insgesamt ein Bereich uberstrichen, 
der zwischen 1° und 5° liegen kann. 

An dem Halter 29 sind Haltestifte 20 angeordnet, die in 
der beschriebenen Weise in Einsteckof f nungen 19 des 
Oberteils 6 einschiebbar sind. Durch die unterschiedli- 
che Winkelstellung des Halters 29 ist es moglich, das 
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Oberteil 6 gegenuber dem Unterteil 9, das an den Schen- 
keln 22 und 23 gehalten ist, in geringem Umfang zu ver- 
kippen. 

Die Breite des Halters 29 ist so gewShlt, daB der Hal- 
ter 29 in den Zwischenraum 28 zwischen den beiden 
Schenkeln 22 und 23 hineinpaBt, so daB die Haltestifte 
20 am Halter 29 und an den Schenkeln 22 und 23 prak- 
tisch nebeneinander angeordnet werden k3nnen, dadurch 
ist es mtiglich, Oberteil 6 und Unterteil 9 in einer ma- 
ximal angen&herten Position an den beiden Armen 21 und 
27 zu halten, diese Position wird als Einsetzposition 
bezeichnet ( Figuren 1 und 6 ) . 

Die beiden Schenkel 22 und 23 tragen in den Innenfia- 
chen 36, 37, die einander zugewandt sind, wenn die Rie- 
gelvorsprimge 25 in die Rucksprunge 26 eingreifen, ein- 
ander gegeniiberliegende Langsnuten 38, 39, die eine 
Langsfuhrung fur das Gelenkelement 14 ausbilden. Die 
Dimensionierung dieser Langsnuten 38 und 39 entspricht 
der der SeitenrSnder des Sockels 15 des Gelenk elements 
14, so daB das Gelenkelement 14 in dem Zwischenraum 28 
zwischen den Schenkeln 22 und 23 in Langsrichtung ge- 
fuhrt wird, wenn die SeitenrSnder des Sockels 15 in die 
Langsnuten 38 und 39 eintauchen. Diese Langsnuten 38 
und 39 enden in einem Abstand vor dem Lagerbock 24, der 
ein Einsetzen des Sockels 15 in die Langsnuten 38, 39 
ermoglicht, und diese Langsnuten 38 und 39 setzen sich 
bis an das freie Ende der Schenkel 22 und 23 fort, dort 
gehen sie unmittelbar uber in die beidseitig der Ver- 
tiefung 13 angeordneten Nuten 18, die der Aufnahme des 
Sockels 15 dienen. Man erhait damit eine von den Schen- 
keln 22 und 23 direkt bis in das Unterteil 9 des Zwi- 
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schenwirbelimplantats 2 fiihrende Fuhrungsbahn fur das 
Gelenkelement 14. 

In die Langsnuten 38 und 39 ist auBerdem. ein platten- 
f5rmiger VorschubkOrper 40 einsetzbar, der gelenkig m±t 
einer Schubstange 41 verbunden ist. Mittels dieser 
Schubstange 41 l£Bt sich das in die Langsnuten 38 und 
39 eingesetzte Gelenkelement 14 langs seiner Fuhrungs- 
bahn vorschieben, der VorschubkSrper 40 wird dazu nach 
dem Gelenkelement 14 in die durch die Langsnuten 38 und 
39 gebildete Fuhrungsbahn eingefiihrt. 

Auf der ebenen Oberseite 42 der Schenkel 22 und 23 
stiitzt sich ein den Zwischenraum 28 zwischen den beiden 
Schenkeln 22 und 23 uberbriickendes Spreizelement 43 ab, 
welches mit einem Vorsprung 44 in den Zwischenraum 28 
geringfugig eintaucht und dadurch quer zur L&ngsrich- 
tungder Schenkel 22 und 23 gefuhrt wird. Dieses 
Spreizelement 43 weist an seinem den Schenkeln 22 und 
23 abgewandten Ende eine Vertiefung 45 mit kreisbogen- 
fSrmigem Querschnitt auf, in die der Arm 27 eintaucht. 
Das Spreizelement 23 ist mit einer als Zahnstange aus- 
gebildeten Schubstange 46 verbunden, diese kSmmt mit 
einem Zahnrad 47, welches am Lagerbock 24 verdrehbar 
gelagert ist und mittels eines Griff teil 48 verdreht 
werden kann. Bei dieser Verdrehung wird die Schubstange 
46 verschoben, und dies fuhrt zu einer LSingsverschie- 
bung des Spreizelements 43 langs der Schenkel 22 und 
23. Beim Vorschieben des Spreizelements 43 wird dadurch 
der Arm 27 von den Schenkeln 22 und 23 weggeschwenkt , 
die Arme 27 und 21 werden also gespreizt, so daB da- 
durch das Oberteil 6 und das Unterteil 9 voneinander 
entfernt werden. Dies fuhrt auch zu einem Auseinander- 
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drucken der Wirbelkorper 3 und 4 und damit zu einer 
Aufweitung des Zwischenwirbelraums .5. 

Das beschriebene Einsetzinstrument besteht vorzugsweise 
aus eineni ktfrpervertr&glichen Metall, beispielsweise 
aus Titan oder einer Titanlegierung, dasselbe gilt hin- 
sichtlich des Oberteils 6 und des Unterteils 9 des Zvi- 
schenwirbelimplantats 2. Das Gelenkelement 14 wird aus 
einem kttrpervertrSglichen Kunststoff material herge- 
stellt, beispielsweise aus Polyethylen, und auch das 
Spreizelement 43 besteht vorzugsweise aus einem Kunst- 
stoff material , urn ein gutes Gleiten gegenuber den 
Schenkeln 22 und 23 und gegenuber dem Arm 27 zu gewShr- 
leisten. 

Zum Einsetzen des Zwischenwirbelimplantats 2 in einen 
Zwischenwirbelraum 5 wird zun£chst nach Entfernung der 
Bandscheibe aus dem Zwischenwirbelraum 5 dieser in ge- 
eigneter Weise vorbereitet, beispielsweise kttnnen senk- 
rechte Nuten in die Wirbelkorper 3, 4 eingeschlagen 
werden, die die Verankerungselemente 8 beziehungsweise 
11 des Zwischenwirbelimplantats 2 aufnehmen. 

Nach entsprechender Vorbereitung werden das Oberteil 6 
und das Unterteil 9 auf die Arme 27 beziehungsweise 21 
aufgesteckt, das Unterteil 9 wird durch Verdrehung der 
Schenkel 22, 23 mit dem Arm 21 verriegelt, wobei die 
Riegelvorsprunge 25 in die Ruckspriinge 26 des Unter- 
teils 9 eingreifen, und die beiden Arme 21 und 27 wer- 
den in die Einsetzposition verschwenkt, bei der das 
Oberteil 6 und das Unterteil 9 einander maximal angenS- 
hert sind, diese beiden Telle haben also eine sehr ge- 
ringe BauhOhe. In dieser Einsetzposition werden Ober- 
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teil 6 und Unterteil 9 in den vorbereiteten Zwischen- 
wirbelraum 5 eingefiihrt, beispielsweise durch Einschla- 
gen mittels eines hammer&hnlichen Instruments 49 ( Figur 
1). Dabei kann die Neigung, die das Oberteil 6 gegen- 
uber dem Unterteil 9 einnimmt, durch Verschwenken des 
Halters 29 gegenuber dem Arm 27 vorgew&hlt werden, in 
der gewunschten Position wird die Winkelstellung durch 
den Fixierstift 35 fixiert. 

Nach diesem Einsetzen von Oberteil 6 und Unterteil 9 
werden nacheinander das Gelenkelement 14 und der Vor- 
schubktirper 40 in die durch die L&ngsnuten 38, .39 ge- 
bildete Fuhrungsbahn eingeschoben, auBerdem werden der 
VorschubkSrper 40 sowie die Schubstange 41 und das 
Zahnrand 47 in das Instrument eingesetzt. 

Durch Verdrehen des Zahnrads 47 und Vorschieben des 
Spreizelements 43 werden die Arme 21 und 27 auseinan- 
dergespreizt, dies fuhrt zu einer VergrGBerung des ge- 
genseitigen Abstandes von Oberteil 6 und Unterteil 9 
und damit zu einer Aufweitung des Zwischenwirbelraums 5 
(Figuren 7 bis 9). Die Aufweitung wird dabei so stark 
gewahlt, dafi mittels des Vorschubktirpers 40 das Gelenk- 
element 14 in die Vertiefung 13 des Unterteils 9 einge- 
schoben werden kann (Figur 10). Daran anschlieSend wird 
durch Zuriickziehen des Spreizelements 43 der Abstand 
zwischen Oberteil 6 und Unterteil 9 wieder verringert, 
bis die Lagerf l&chen 12 und 17 ineinander eingreifen 
und die Teile. des Zwischenwirbelimplantats 2 damit ihre 
Endposition erreicht haben (Figur 10, strichpunktierte 
Darstellung des Oberteils 6). 
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Durch Verdrehung der Schenkel 22 und 23 um ihre Langs- 
achse wird der Eingriff des Riegelvorsprungs 25 in den 
Rticksprung 26 aufgehoben, und dann kann das Einsetzin- 
strument 1 von dem ordnungsgemaB eingesetzten Zwischen- 
wirbelimplantat 2 abgezogen werden. 
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PATENTANSPRUCHE 

Einsetzinstrument (1) fur ein dreiteiliges Zwi- 
schenwirbelimplantat (2), welches ein an einem 
WirbelkGrper (3) anlegbares Oberteil (6), ein am 
benachbarten Wirbelkttrper (4) anlegbares Unter- 
teil (9) und ein dazwischen einsetzbares Gelenk- 
element (14) umfaBt, mit zwei an einem Ende ge- 
geneinander schwenkbar gelagerten, nebeneinander 
angeordneten Arraen (21, 27), die an ihrem freien 
Ende je eine Halteeinrichtung (20) fur das Ober- 
teil (6) beziehungsweise das Unterteil (9) des 
Zwischenwirbelimplantats (2) aufweisen, dadurch 
gekennzeichnet, da6 in einem der Arme (21) eine 
Langsfiihrung (38, 39) fur das Gelenkelement (14) 
angeordnet ist. 

Instrument nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die LSngsfuhrung durch in LSngsnuten 
(38, 39) eingreifende Vorsprunge (15) gebildet 
wird . 



Instrument nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich- 
net, daB in einem der Arme (21) in einem in 
L&ngsrichtung des Armes ( 21 ) verlauf enden Auf nah- 
meraum (28) fur das Gelenkelement (14) einander 
gegenliberliegende Nuten (38, 39) angeordnet sind, 
in die das Gelenkelement (14) mit seitlichen Vor- 
spriingen (15) eingreift. 
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Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
. che, dadurch gekennzeichnet , _dd8 der die L^ngs- 
fuhrung (38, 39) aufweisende Arm (21) zwei im Ab- 
stand und parallel zueinander angeordnete, stab- 
fSrmige Schenkel (22, 23) aufweist, die zwischen 
sich einen Auf nahmeraum (28) fur das Gelenkele- 
ment (14) bilden und dieses langs des Aufnahme r 
raums (28) zwischen sich fuhren. 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Langs flihrung 
(38, 39) an ihrem der Schwenklagerung der Arme 
(21, 27) benachbarten Ende einen Einsetzbereich 
bildet, an dem das Gelenkelement (14) in die 
LSngsfuhrung (38, 39) einschiebbar ist>. 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die L&ngs flihrung 
(38, 39) des einen Armes (21) in eine Langsfiih- 
rung (18) des an dem Arm (21) gehaltenen Teils 
(9) des Zwischenwirbelimplantats (2) ubergeht. 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB es einen in die 
L&ngsfuhrung (38, 39) einsetzbaren Vorschubkttrper 
(40) umfaBt, der mit einem stabfdrmigen Schubele- 
ment (41) verbunden ist. 
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Instrument nach einem der voranstehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet , daB die. beiden Arme 
(21, 27) an ihrem freien Ende derart nebeneinan- 
der angeordnet sind, da6 die Halteeinrichtungen 
(20) in Richtung der Schwenkbewegung ' der Arme 
(21, 27) zumindest teilweise ineinander tauchen. 

Instrument nach einem der voranstehenden Anspru- 
che, daB die beiden Arme (21, 27) im Bereich 
ihrer Schwenklagerung einen Abstand voneinander 
haben, so daB die Arme (21, 27) in ihrer Einsetz- 
stellung, bei der' die freien Enden der Arme (21, 
27) einander maximal angenShert sind, am gelager- 
ten Ende einen grOBeren Abstand voneinander haben' 
als am freien Ende. 

Instrument nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein Spreizelement (43) vorgesehen ist, 
das sich an beiden Armen (21, 27) abstiitzt und 
ISngs der Arme (21, 27) in Richtung auf das freie 
Ende der Arme (21, 27) vorschiebbar ist und dabei 
die Arme (21, 27) auseinander schwenkt. 

Instrument nach Anspruch 10, dadurch gekennzeich- 
net, daB mindestens einer der beiden Arme (21, 
27) eine Lfingsfuhrung (42, 28; 27) fur das 
Spreizelement (43) aufweist. 
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Instrument nach Anspruch 10 oder 11, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB am Spreizelement (43) eineVor- 
schubstange (46) angeordnet ist. 

Instrument nach Anspruch 12, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Vorschubstange (46) als Zahnstange 
ausgebildet ist, die mit einem Antriebszahnrad 
(47) im Bereich der Schwenklagerung der Arme (21, 
27) k&mmt. 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet , daB die Haltevor- 
richtungen (20) Stifte sind, die in Offnungen 
(19) des Oberteils (6) beziehungsweise des Unter- 
teils (9) des Zwischenwirbelimplantats (2) ein- 
greifen. 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Haltevor- 
, richtungen (20) zumindest an einem der- Arme (27) 
urn eine Schwenkachse verschwenkbar sind, die im 
Bereich des freien Endes des Armes (27) angeord- 
net ist und parallel zur Schwenkachse des Armes 
(27) verlauft, und daB die Haltevprrichtungen 
nach dem Verschwenken urn diese Schwenkachse in 
unterschiedlichen Winkelstellungen feststellbar 
sind. 
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Instrument nach Anspruch 15, dadurch gekennzeich- 
net, daS zur Feststellung der Winkelstellung. ein 
Fixierstift (35) vorgesehen ist, der in bei un- 
terschiedlicher Winkelstellung miteinander ausge- 
richteten Bohrungen (33, 34) einschiebbar ist. 



Instrument nach einem der voranstehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet , daS mindestens eine 
Halteeinrichtung (20) eine losbare Verriegelung 
(25, 26) aufweist. 

Instrument nach Anspruch 17, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Verriegelung durch die Verdrehung 
eines Riegels (25) urn eine Drehachse erfolgt, die 
im wesent lichen parallel zur Langsachse des Armes 
(21) verlauft, an dem die Halteeinrichtung (20) 
angeordnet ist . 



Instrument nach Anspruch 18, dadurch gekennzeich- 
net, daB der die Halteeinrichtung (20) tragende 
Arm (21) Oder ein Teil (22, 23) desselben ver- 
drehbar ist und einen Riegel (25) tragt, der in 
einer Stellung das an der Halteeinrichtung (20) 
gehaltene Teil (9) des Zwischenwirbelimplantats 
(2) mit diesem verriegelt und in einer anderen 
Stellung freigibt. 
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Instrument nach Anspruch 19, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Halteeinrichtung . ( 20) ein in eine 
Aufnahmebohrung (19) am gehaltenen Teil (9) des 
Zwischenwirbelimplantats (2) eingreif ehder Stift 
und der Riegel (25) ein seitlich von diesem ab- 
stehender Vorsprung ist. 

Instrument nach einem der voranstehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet , daB der die LSngs- 
flihrung (38, 39) aufweisende Arm (21) zwei paral- 
lel zueinander angeordnete Schenkel (22, 23) auf- 
weist, die zwischen sich einen Aufnahmeraum (28) 
fur das Gelenkelement (14) ausbilden, und daB der 
andere Arm (27) mittig zwischen die-sen Schenkeln 
(22, 23) verlauft, so daB er mit seinem freien 
Ende zwischen die Schenkel (22, 23) eintauchen 
kann . 



Instrument nach Anspruch 21, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein zwischen den Armen (21, 27) angeord- 
netes, iSngs derselben verschiebliches Spreizele- 
ment (43) auf der Oberseite (42) der beiden 
Schenkel (22, 23) aufliegt und mit einem Vor- 
sprung ( 44 ) zwischen die beiden Schenkel (22, 23) 
in den Aufnahmeraum (28) eingreif t. 

Instrument nach Anspruch 22, dadurch gekennzeich- 
net, daB das Spreizelement (43) an seiner Ober- 
seite eine Vertiefung (45) aufweist, in die der 
andere Arm (27) eintaucht. 
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Instrument nach einem der Anspriiche 21 bis 23, 
dadurch gekennzeichnet , daS die Schenkel (22, 23) 
des einen Armes (21) im Querschnitt rechteckig 
sind. 



25. 



Instrument nach einem der Anspruche 21 bis 24,. 
dadurch gekennzeichnet, dafl der andere Arm (27) 
im Querschnitt kreisfttrmig ist. 



WO 01/19295 



1/5 



PCT/EP99/06803 




WO 01/19295 



FIG.2 

1 



2/5 

27 31 30 3L 33 29 20 19 



PCT/EP99/06803 




32 



33/3A 3A 19^20 12 



FIG 4 



21 23 36 38 L2 



B 



25 20 19 13 18 

I / 1 



FIG. 5 25 20 

i-> ; ; 




36 23 38 21 12 25 20 19 




39 37 22 



/ i 
25 20 19 



WO 01/19295 



3/5 



PCT/EP99/06803 




WO 01/19295 



4/5 



PCT/EP99/06803 



CM LO 




WO 01/3 9295 



FIG.8 



5/5 



PCT/EP99/06803 




% 15 16 13 Z. 



INTERNATIONAL SEARCH REPORT 



Intw onal Application Ma 

PCT/EP 99/06803 



A. CLASSIFICATION Of SUBJECT MATTER , 

IPC 7 A61F2/44 A61F2/46 



According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC 



a FIELDS SEARCHED 



Mlnfrnum documents! ton searched (c*aaaflcaOon system followed by ctaasHcaDdn avrnbolsl 

IPC 7 A61F 



Docurnentation searched oCw than mtilmum docurnentation to the extent that such documents are Included In the ftelds searched 



aectrortc data base consutted during the International search (name of data base and, where practical, search torma used) 



C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Category ' 


Citation erf document, wtti kxJoatJoa wfcera appropriate, of tf» relevant paasagea 


Relevant to daim No, 


A 


EP 0 333 990 A (LINK WALDEMAR GMBH CO) 
27 September 1989 (1989-09-27) 
figures 1-7 
column 6, line 22 -column 7, line 3 
column 7, line 25 - line 40 


1,4,7,9, 
17 


A 


FR 2 737 656 A (JBS SA) 

14 February 1997 (1997-02-14) 

figures 1-4 

claims 1,2 


1,4,7,9, 
12,14-16 


A 


EP 0 471 821 A (JBS SA) 

26 February 1992 (1992-02-26) 

cited 1n the application 

; figures 1,2,10,11 

column 6, line 7-20 

column 9, line 20-32 


1,9,14 



m 



Further documentt are leted In the cc^itinuation of box C. 



Patent family members are Hated In annex. 



• Special categorise of cited Cjocuments : 

•A' document deftrihg the generaJ state of the art which Is not 

oo*- - : a rod to bo of particular re+evanco 
•E' eanr. • v>curnont but publahed on or after the MernaflonaJ 

nt> ...sfo 

V doc\>." -d,t which may throw doubts on priority clafemfs) or 
which Is cfted to establish the publication data of another 
citation or other spedai reason (as specfled) 

"O* document referring to an oral disclosure, use, exhbltion or 
other means 

*P" document published prior to the htemationaJ fBfrig date but 
later than the priority date claimed 



T later document published after the Wernationai Wing date 
or priority dale and not In conflict with the application but 
cted to understand the prtncpte or theory underlying the 
frivention 

"X" document of particular relevance; the claimed Invention 
cannot be considered novel or cannot be considered to 
Involve an Inventive step when the document Is taken alone 

*Y* document of particular relevance; the claimed Invention 

cannot be considered to Involve an Inventive step when the 
document la combined wth one or more other such docu- 
ments, such comtolnaflon being odvloue to a person aid bed 
In the art 

document member of the same patent famty 



Date of the actual completion of the International search 


Date of mailing of the International search report 


30 May 2000 


08/06/2000 


Name and mailing address of the ISA 


Authorized officer 


European Patent Office, P.B. 56M8 PatenOaan 2 




NL - 22S0 HV Rfawl* 




Tet. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 apo nl, 





INTERNATIONAL SEARCH REPORT 



Into .onai Application No 

PCT/EP 99/06803 



^Continuation) DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Category " Cftatton of document, wth lrK&*fc>awh©fB appropriate, of me relevant passages 



Relevant to da*n No. 



DE 43 28 690 A (MAN CERAMICS GMBH) 
2 March 1995 (1995-03-02) 
cited 1n the application 

DE 299 16 078 U (AESCULAP AG & CO KG) 
25 November 1999 (1999-11-25) 
claims 1-25 



1-25 



\nton 


(nation on patent t amity m*cnD*o 


Intel onrt Application No 

PCT/EP 99/06803 


Patent document 
cttsd In search report 


Publication 
date 


Patent family 
members) 


Publication 
date 



EP 


0333990 


A 


27-09- 


-1989 


DE 


3809793 A 


05-10-1989 












DE 


58904931 D 


26-08-1993 












ES 


2042814 T 


16-12-1993 












US 


4997432 A 


05-03-1991 












US 


5122130 A 


16-06-1992 


FR 


2737656 


A 


14-02- 


-1997 


NONE 






EP 


0471821 


A 


26-02- 


•1992 


FR 


2659226 A 


13-09-1991 












AT 


106707 T 


15-06-1994 












AU 


7499191 A 


10-10-1991 












DE 


69102369 D 


14-07-1994 












ES 


2057874 T 


16-10-1994 












WO 


9113598 A 


19-09-1991 












JP 


2889696 B 


10-05-1999 












JP 


4505574 T 


01-10-1992 












KR 


189346 B 


01-06-1999 












US 


5314477 A 


24-05-1994 


DE 


4328690 


A 


02-03- 


1995 


AT 


180157 T 


15-06-1999 












CA 


2129938 A 


27-02-1995 












DE 


59408271 D 


24-06-1999 












EP 


0641547 A 


08-03-1995 












US 


5571109 A 


.05-11-1996 



DE 29916078 U 25-11-1999 



NONE 



INTERNATIONALER RE CHER CHENBERI CHT 



PCT/EP 99/06803 



A. KIJVS3inZIEnUNQDe3ANMELDUNQSQEQENSTANDe3 

IPK 7 A61F2/44 A61F2/46 



Nach dor IrrtorrviflonaJen Palentklaasyfcatton (IPK) odor nach dor raflonaion Klaseflkatton und dor 



IPK 



B. RECHERCHIERTE QEBIETE 



Rechefchtorter MlndoBjprtfBtoff (Kiass^kaOonsaystwn und KlaB»JDcaaon8«ymOok> ) 
IPK 7 A61F 



Recnerchterto aber nicht zum Mlrxte«prtif8loff g^nde Vartffertilcfcungea sowert dlese untor dte mcWhterten Gebtete 



Wahrend dor Intomodonaion Recherche kcx*ui8er1e otektronischo Dslonbank (Namo dor Datonbank und ovtl, vorwendeto SucnbegrfTTo) 



C. AL3 WESENTUCH ANQESEHENE UKTEHt^GEN 



Kaiogorte" 



Bozetehnung dor Voroflondrfiung. aowe* arfordorjfch unter Angabe dor In Bolracht kommonden Tofle 



EP 0 333 990 A (LINK WALDEMAR GMBH CO) 
27. September 1989 (1989-09-27) 
AbbUdungen 1-7 

Spalte 6, Zelle 22 -Spalte 7, Zelle 3 
Spalte 7, Zelle 25 - Zelle 40 

FR 2 737 656 A (JBS SA) 

14. Februar 1997 (1997-02-14) 

AbbUdungen 1-4 

AnsprOche 1,2 

EP 0 471 821 A (JBS SA) 
26. Februar 1992 (1992-02-26) 
1n der Anraeldung erwahnt 
AbbUdungen 1,2,10,11 
Spalte 6, Zelle 7-20 
Spalte 9, Zelle 20-32 



-/- 



Botr. Anapruch Nr. 



1,4,7,9, 
17 



1,4,7,9, 
12,14-16 



1,9,14 



WeJlece Voroflonttchungon alnd dor Fortaetzung von Fold C 2u 
artnohmon 



Steho An hang Patontfamffl© 



* Besondoro Katogorten von angogebonon VerGfterrtflchungen 
'A' V&f£fTor«lctxr>9. die don aJVpofmHrxm Sland der TechnJk dortntert 
abor ntcht ate booondons bedoutaam anzueehen 1st 

•E' aJteros Dokurnont daa tedoch erst am odor nach dom Internaflonalon 
Anmeldodaium veforrenfflcht wordon tat 

V Voroftertltenung. dks geolgnot tot eJnon Prtorttfttsanspruch zwetolvift or- 
acheinen 2u laaaon, odor durch dte daa Vertftenfltehmgodarurri otnor 
andoron Im Roc hen: hon&orichl gonannton VoroftonOlchung betegt wordon 
aol odor dte sue olnom andoron booondoron Grund angegebon tet fwte 
auegetQhrl) v 
"O" VorofTonfflcnijng. dte aich a\J arno mOncfllcno Ofronbarung. 

olno Benuttung, alno AuastoJkjng odor andoro Maflnahmon bedoht 
T VortfTontlfchung. die vor dom rtemaflonaten AnmekJedatum, abor nach 
dom boanapruchten PrtorttalBdalum varoffontPcht wordon 1st 



Spatoro Voroflentflchung, dte nach dom Intornaflonaien AnmoWedahjrn 
odor dom Prtorttatadatum voroflontQcht wordon 1st und mt dor 
Anmotdung nlcht koflkHort. sondem nur zum Veratandnte do* dor 
Ertridung zugnjndellegenden Prtnzips odor dor Ihr zugrunddtegonden 
Thoone angegebon 1st 

* Voroffondlchung von beeonderer Bodeutung; die boanspruchto Erflndung 
kann aiteln aufgrund dlosef Vofoflonfltehung nteht ate nou odor aut 
erlfrxteriacher Tatlgkot boruhond botrachtot wordon 

" Veroffonfltchung von besondoror Bodeutung; dJo beanapruchte Enlndung 
kann nlcht ate auf orrtndortachor T&flgkel beruhend botrachtot 
wordon. worm dJ© VaruffontOchung mtt e^ner odor rnohroren andoron 
VortfrontOchungon dteaor Kateoorte tn Vorblndung gobfacht wtd und 
dteoe Vorbtyjung rQr oinon Fachmann naheflegend tet 

' Verifronaicbung, die Mftglled dereefeon Patentfamflte 1st 



Datum des Abachtussoo dor IntomatJonaion Rochorcho 



30. Ha1 2000 



AbsorKJodatum do a Intomallonaten Rochorcho nborlchtB 



08/06/2000 



Namo und Poatanachrm der IntomatJonaion Rochorchenbehordo 

EuropaJechee Patontamt P.& 5818 Patontlaan 2 
NL - 2290 HV Rftawljk 
TeL (*<31-70) 340-2040. Tx. 31 651 epo rt. 
Fax (+31-70) 340-3016 



Bevoltmacfrflgtor Bodionstetor 



Stach, R 



INTERNA TIONALER RECHERCHENBERICHT 



2 





Into on*J<M Aktrnxxmichmn 

PCT/EP 99/06803 


C(Fort»«t 


rung) ALS WESENTUCH ANGESEHENE UrfTERlAGEN 


Kategorto* 


bezocnnt^o oer vororreaflcnunQ, sowen orTordertc^ unter Angax, dor In Botracht komm widen Tote 


Betr. Arapach Nr. 


A 
E 


DE 43 28 690 A (MAN CERAMICS GMBH) 
2. Marz 1995 (1995-03-02) 
1n der Anmeldung erwahnt 

DE 299 16 078 U (AESCULAP AG & CO KG) 
25. November 1999 (1999-11-25) 
Anspruche 1-25 


1-25 



INTERN ATI ON ALER RECHERCHENBERICHT 

Angaben zu Vortftorxfldurjgen, die zur »tt»n PstantfamllJo gotoren 



Inter 



naJea Aktenzefchon 



PCT/EP 99/06803 





Dfltiim rinr 






Datum oer 


angefOhrtes Paterrtctokiment 


VerOftentllctiung 




Patentfamllle 


VerOflentll chung 




97— HQ— 1 QQQ 

£/ uy— j.yoy 


AC 
DE 


3809793 A 


05-10-1989 






DE 


58904931 D 


26-08-1993 






ES 


2042814 T 


16-12-1993 






US 


4997432 A 


05-03-1991 


• 




US 


5122130 A 


16-06-1992 


FR 2737656 A 


14-02-1997 


KEINE 




EP 0471821 A 


26-02-1992 


FR 


2659226 A 


13-09-1991 






AT 


106707 T 


15-06-1994 






AU 


7499191 A 


10-10-1991 






DE 


69102369 D 


14-07-1994 






ES 


2057874 T 


16-10-1994 






WO 


'9113598 A 


19-09-1991 






OP 


2889696 B 


10-05-1999 






JP 


4505574 T 


01-10-1992 




- 


KR 


189346 B 


01-06-1999 






US 


5314477 A 


24-05-1994 


uc. H3cooy\j m 




AT 


180157 T 


15-06-1999 






CA 


2129938 A 


27-02-1995 






DE 


59408271 D 


9/1— f\£ 1 OOfi 






EP 


0641547 A 


08-03-1995 






US 


5571109 A 


05-11-1996 


DE 29916078 U 


25-11-1999 


KEINE 





This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 

□ BLACK BORDERS 

□ IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 
(SHADED TEXT OR DRAWING 

□ BLURRED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 

□ LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 

□ REFERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 

IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 



